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Etat des lieux

Depuis 4 ans, nous menons des
projets autour de la robotique :

Club robotique (périscolaire)

Projets MEDITES (Démarche
numeérique) en partenariat avec
I’association Pobot et INRIA.

Cordées de la réussite.



Constat aupres de nos éleves

Eleves tres intéressés par ce monde numeérigue
et que les filieres Sl au lycee correspondent a
I'approche que nous menons dans nos
differentes actions

« Monsieur, j’ai trouvé ce que je voulais faire plus
tard. Je travaille a I’ecole pour y arriver »

Compétences pluridisciplinaires (profils) :
électronique, mécanique, programmation, PAO...

Compétences transversales : organisation,
travail en equipe, prise d’initiatives, veille
technologique...

Démarche de PROJET



Une section robotique :
pourquoi ?

1. Augmenter les chances de nos éleves d'intégrer les
filieres technologiques au lycée et plus particulierement
les éleves de sexe feminin, en développant un
partenariat actif avec le chee Jules Ferry et les
entreprises du secteur.

2. Favoriser l'interdisciplinarité en developpant les
champs de compétences autour des themes suivants :

Les problématiques énergetiques

Le développement durable, la biodiversité
Les technologies innovantes et la robotique
L'approche pluri-culturelle du projet

3. Développer une ouverture d'esprit sur le monde de la
robotique de demain et des différents domaines
professionnels possibles.



Préparer nos jeunes au monde
technologique de demain

Faciliter la construction des modeéeles mentaux

Augmenter les performances individuelles (a
travers un apprentissage coopératif)

Developper la motivation (en s’appuyant sur les
acquis de I’éleve)

Prendre conscience de I’effort fourni et a fournir
Acquérir de I'autonomie

Se responsabiliser (vis-a-vis de I'objectif final)
Apprehender la complexité du monde

professionnel (a I’'aide des méthodes et
démarches d’apprentissage)



Les besoins ?

Développer des partenariats avec des
entreprises :

Mini-stage, visites d’entreprises,
Interventions de professionnels,
Intégration de nos éleves dans des
projets concrets...

Mise en place d'une SECTION
ROBOTIQUE .









Approche technique “

Le robot a été construiten 1]
Lego Mindstorm. Pour
suivre les lignes, on a il
utilisé des capteurs de
couleurs. Quand on freine
on utilise des phares
comme pour les vraies
our détecter le
stacles on utilise des
pteurs aultrasons.
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Suivi de ligne

Avec I'expérience de I'année derniére, Joa capteurs
infrarouges ne fonctionnajent pas sur Jen lieux; nious avons
done opté pour des capteurs A ultrasons.
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Tous les Mercredi aprés-midi, il y a un
atelier animé par nos
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